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. Un navigateur GPS pour la voiture

Point de départ + point d’arrivée
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. Le deneigement, un tout autre probleme

Un reseau de rues + plusieurs vehicules + objectif
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. Le deneigement, un tout autre probleme

Un reseau de rues + plusieurs vehicules + objectif
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. Un probleme? Ou trois problemes?

Partitionner le réseau
Ordonnancer les rues a déblayer

Trouver les plus courts chemins (en temps)
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. Un probleme tres complexe

... méme pour les ordinateurs
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L’objectif considere

Minimiser la duree des opérations par priorite
pP™: poids détermines par le gestionnaire

Permet d’équilibrer les taches de travail
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Les contraintes considerees

Equilibrage des taches

Considére dans 1’objectif

Type de virages

Ajout d’une penalite pour
les virages non désirés (eviter les virages a gauche)

Compatibilité rues/vehicules
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. Les donnees requises: SIG
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Les donnees requises: virages
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. Les donnees requises: vehicules
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Niveleuse 2 15 15
Chargeur 3 15 20
frontal

Camion 3 20 50
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. L’algorithme informatique

Objectif : TPL - pP1 4 TP2 - pP24
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. L’algorithme informatique

Objectif : TP - pP1 4 TP2 . pP24
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Résultats: temps de fin des rues

Les nouveaux circuits respectent mieux les prioritées
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Resultats: virages

CIrcuits 630 581 131 633 165
précéedents

NIDUREEIL 849 476 41 313 210
Clrcults
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Résultats
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. Resultats: fichiers KML/GPX
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Resultats: fichiers KML/GPX

Les fichiers
KML peuvent
également étre
analysés avec
Google Street
ViewO©. 7
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E Resultats: fichiers KML/GPX
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Perspectives et defis

Temps d’exécution total aux environs de 4 a 6 heures

Les résultats peuvent étre instables

Les opérations de déneigement et d’épandage peuvent Etre
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